




























































附件1    

硕士研究生复试志愿申报表

（此表院系收齐存档）
考生姓名：                        准考证号码（后六位）：               

原报院系：                        原报专业：                         
调剂复试院系：              （调剂生填写）
	一、基本情况
1.您是否阅读网上公示的我校招生简章？                  （□是        □否）

2.您是否阅读网上公示的院系复试细则？                  （□是        □否）
3.院系是否向您介绍过报考专业或志愿调剂专业的学费、住宿、培养、资助、就业、证书等相关情况？                                        （□是        □否）

	二、原报院系复试
1.第一志愿专业：专业名称                     专业代码（六位）           
2.第二志愿专业：专业名称                     专业代码（六位）           
3.服从调剂（□是        □否）

	三、调剂院系复试（调剂生填写）
1.是否在华中科技大学研究生招生管理系统申请调剂并得到许可？（□是        □否）

2.调剂复试志愿专业：专业名称                     专业代码（六位）                        

3.服从调剂（□是        □否）

	以上信息为我本人填写，并对此结果负责。
考生签名：                           

填写日期：                           




附件2

华中大综合测评系统说明
一、登录方式（三选一）：
1.关注“华中科技大学研究生招生”微信公众号，后台回复关键词“综合测评”即可。微信号：
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（扫一扫）
2.网址(http://api.chinajoinin.com/ceping/10010922.html)
3.手机扫码
[image: image2.jpg]


（扫一扫）
二、测评范围：获得华中科技大学2018年硕士研究生复试资格的考生。
三、账号密码：用户名为新生个人考号；密码为本人身份证后六位。
四、测评流程：成功登录后，阅读测评须知——点击页面下方的“开始答题”，即可开始答题——完成一道试题后，需点击“下一题”按钮，方可回答下一题——测评完成后，点击“提交”，系统将进入已结束页面。
五、注意事项：
1、浏览器支持：谷歌、360、QQ、IE10+。
2、每道试题答案只可提交一次，不能返回修改，请认真对待。
3、每位考生只可参与一次测评，无法进行二次作答。即已经完成测评的考生再次登录时，系统将提示您已完成测评。
4、测试时间3月9号到3月10号。
5、使用过程中如遇异常情况，请联系：
技术故障联系电话：0755-86719937
附件3：

华中科技大学硕士研究生复试考试大纲

船舶与海洋工程专业基础综合（船体强度与结构设计部分）
（共50分）

一、绪论

1  船舶结构的特点

2  作用在船舶结构上的主要载荷类型

3  船舶结构主要失效模式

二、船舶静置在波浪上的外力计算
1  重量曲线

2  浮力曲线

3  载荷曲线

4  静水剪力和弯矩计算

5  静波浪剪力和弯矩计算

三、船体总纵强度计算

1  船体总纵弯曲应力的计算

2  折减系数的概念及总纵弯曲应力的迭代计算

3  按合成应力校核总纵强度

4  船体弯曲剪应力计算

5  船体极限弯矩的概念

6  船体弯曲挠度计算

四、船体结构局部强度计算

1船体骨材和板格结构强度的计算模型

2船体板架结构强度计算

五、船体扭转强度计算

1 作用在船体上的扭转外力

2 船体扭转强度和刚性计算

3 船体多闭室剪应力计算

六、船体结构设计

1船体结构设计概述

2 型材剖面设计

3中剖面设计

4船体结构规范法设计

题型

简答题，作图题，计算题
参考书目

杨代盛. 船体强度与结构设计. 北京：国防工业出版社，1986
王杰德，杨永谦. 船体强度与结构设计. 北京：国防工业出版社，1995.
船舶与海洋工程专业基础综合（船舶静力学部分）考试大纲

（共50分）

1．掌握主尺度、船形系数、尺度比等基本概念；了解船体型线图、船体计算的数值积分法。

2．掌握浮性概述、水密度变化时船舶浮态的变化、储备浮力；了解船舶重量和重心位置的计算、船舶在各种状态下（包括正浮、纵倾、纵倾加横倾）的排水体积和浮心位置的计算，掌握各种曲线的定义和特征。

3．掌握船舶稳性的概念、初稳性、重量移动和装卸载荷影响后船舶浮态及初稳性的计算、倾斜实验；了解自由液面和悬挂重物对船舶初稳性的影响、船舶进坞及搁浅时的稳性。

4．掌握大倾角稳性、静稳性、动稳性、船体几何要素对稳性的影响；了解静稳性曲线的变排水量计算法、稳性校核计算、极限重心高度曲线。

5．掌握抗沉性、进水舱分类及渗透率、进水后的船舶浮态及稳性计算、可浸长度、分舱因数、许用舱长；了解破舱稳性计算。

6. 掌握船舶下水阶段的划分、下水曲线计算；了解滑道压力计算。

轮机工程专业基础综合

（机电传动控制（共50分（全日制考生试卷）；共100分（非全日制考生试卷）））

机电传动系统的动力学基础

基本要求

了解机电传动系统的运动学方程

了解转矩、转动惯量和飞轮矩的计算

了解生产机械的机械特性

机电传动系统稳定运行的条件

直流电机的工作原理机器特性

基本要求

了解直流电动机的基本组成和工作原理

了解直流电动机的机械特性

了解直流电动机的调速特性

机电传动系统的过度过程

基本要求

1.了解机电传动系统过渡过程

      2.了解改善机电传动系统过渡过程的方法

交流电动机的工作原理及特性

基本要求

1.了解交流电机的组成及工作原理

2.了解三相异步电动机的机械特性

3.了解三相鼠笼式异步电动机的启动方法

4.了解单相异步电动机的启动方法

控制电机

基本要求

1.了解直流私服电动机的特点

2.了解直流力矩电机特点和原理

参考书：

邓星钟、周祖德，机电传动控制，华中科技大学出版社，第三版

轮机工程专业基础综合（轮机自动化部分（共50分））
控制基础

基本要求

了解轮机自动控制的基本方式

了解自动控制系统的组成

了解控制对象的特性

了解调节器的作用规律

自动化仪表

基本要求

了解自动化仪表的主要品质指标

了解差压变送器的结构和工作原理

了解主要气动调节器的原理和特性

自动控制系统

基本要求

1.了解柴油机冷却水温度自动控制系统

2.了解燃油黏度自动控制系统

3.了解锅炉的自动控制系统

4.了解分油机的自动控制系统

主机遥控系统

基本要求

了解主机遥控系统的功能及分类

了解气动式遥控阀的功能及标识

参考书：

万曼影编著，轮机自动化，上海交大出版社，2007，4

轮机工程专业基础综合（微型计算机接口技术部分（共50分（全日制考生试卷）；共100分（非全日制考生试卷）））
概述

基本要求

了解接口电路的功能和组成

了解接口电路的结构形式

了解CPU与接口交换数据的方式

I/O端口地址译码技术

基本要求

熟悉端口地址编址方法，能够写出给定接口电路的地址

熟悉端口电路访问方法和编程，能对给定接口电路，进行访问编程

定时／计数技术

基本要求

了解微机定时及计数方法

熟悉8253芯片结构、特性、工作方式

能够用8253电路实现典型定时、计数或波特率发生器，并进行编程  

DMA技术

基本要求

了解DMA系统组成、地址生成原理

熟悉DMA特点、工作过程及方式

中断技术

基本要求

熟悉微机中断概念和意义

了解微机中断种类、中断源与中断识别、中断向量与中断向量表、中断类型号与中断向量指针、中断响应过程

能够编写程序进行中断向量的装入与修改

了解8259芯片的工作原理及初始化编成

存储器接口

基本要求

了解存储器分类

熟悉存储器编址方法，能够写出给定存储器电路的地址

串行通信接口

基本要求

了解异步串行通信概念、数据格式

串口通信接口标准，RS232、RS422、RS485的特性

8250或PC16550芯片原理及特性，能够设计基与8250芯片的RS232异步通信基本软件

A／D与D/A转换器接口

基本要求

了解D/A、A/D功能、与CPU接口基本原理

熟悉AD574、DA1210芯片工作原理，能够用查询方式和中断方式编写基于上述芯片的数据输入／输出系统的程序。

参考书：

刘乐善等，微型计算机接口技术及应用，华中科技大学出版社，2000，4
材料力学（ 100分）

一、轴向拉伸与压缩
基本要求
运用截面法求轴力，绘轴力图
轴向拉、压杆的强度计算
轴向拉、压时的虎克定律及变形、位移计算
弹性模量E、横向变形系数μ、轴向拉、压时的变形能U

材料力学性能的主要指标
一次静不定杆的求解
熟练运用的公式
   σ=N/A,  σmax=(N/A)max≤[σ],   ε’= －με,

 σ=Eε,   Δl=N l / EA,  U=N2 l / 2EA

二、圆轴扭转
基本要求
运用截面法求圆轴的扭矩，绘扭矩图
纯剪应力状态的概念，剪应力互等定理，剪切虎克定律
圆轴扭转时的强度计算
圆轴扭转时的变形计算
圆轴扭转静不定问题的求解（一次静不定）
熟练运用的公式
  τmax = T R / IP = T / Wt ≤ [τ],  φ = Tl / G IP,   θ=T / GIP
   IP = π D4 / 32,  Wt = πD3 / 16  (实心圆轴)

   IP =πD4 (1-α4) / 32,  Wt = πD3 (1-α4) / 16  (空心圆轴)

   U = T2 l / 2 G IP
三、梁的弯曲
弯曲内力
基本要求
 面法求指定截面上的剪力Q、弯矩M

2． 列Q、M方程，绘荷载较简单的梁的剪力、弯矩图
弯曲应力
基本要求
梁的弯曲强度计算：弯曲正应力计算，弯曲剪应力计算，掌握强度计算的一般步骤
几个重要的概念：纯弯曲、横力弯曲；中性层、中性轴；抗弯截面模量W、抗弯刚度EIZ
截面的几何性质：静矩、惯性矩、极惯性矩的定义和概念；主轴、形心主轴和主惯性矩的概念；平行移轴公式
弯曲变形能的计算
熟练运用的公式
  σ= M y / IZ,   σmax = Mmax ymax / IZ = Mmax / WZ ≤ [σ]

  τmax = Qmax S*Z / IZ b ≤ [τ]

   U = m2 l / 2 E I

  截面惯性矩计算：矩形截面，T型截面，圆截面，空心圆截面；S*Z的计算
弯曲变形
基本要求
曲线近似微分方程的建立
掌握计算位移的积分法、叠加法；梁的刚度计算
掌握简单静不定梁的解法
熟练运用的公式
  1/ρ= M / EI,   EIv’’ = M

  f = m l2 / EI,   f = Pl3 / 3EI,   f = q l4 / 8EI （悬臂梁） 

  f = Pl3 / 48EI,   f = 5ql4 / 384EI （简支梁）
四、应力状态与强度理论
基本要求
明确应力状态的概念及其研究方法
掌握平面应力状态下，解析法和图解法求任意斜截面上的应力；熟练掌握主应力和最大剪应力的计算
几个重要的概念：一点应力状态，平面应力状态，主平面，主单元体，主应力
广义虎克定律. 重点掌握平面应力状态下的广义虎克定律
强度理论：第一、第三和第四强度理论
运用强度理论对复杂受力构件进行强度校核
熟练运用的公式
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五、组合变形
基本要求
掌握构件组合变形时强度计算的基本原理，叠加原理
正确判定构件在组合变形时的危险截面、危险点及危险点处应力值的计算
组合变形：拉伸或压缩与弯曲的组合；偏心压缩；扭转与弯曲的组合（无扭转的组合变形，危险点处于单向应力状态；凡有扭转的组合变形，危险点处于复杂应力状态）
        3．根据危险点处的应力状态，正确选择并建立强度条件，掌握构件组合变形强度计算的一般步骤
熟练运用的公式
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六、能量方法
基本要求
掌握杆件变形能的计算：轴向拉压、圆轴扭转、梁的弯曲
运用卡氏定理和单位载荷法（莫尔定理）计算结构指定点的位移
用力法求解静不定结构（一次静不定问题）
熟练运用的公式
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七、压杆稳定
基本要求
理解失稳、临界力、临界应力、长度系数、柔度等基本概念
计算细长杆临界力、临界应力的欧拉公式
欧拉公式的适用范围，临界应力总图
压杆稳定的实用计算；稳定条件；稳定计算
熟练运用的公式
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[image: image11.wmf]μ值：μ＝1（两端铰支）；μ＝0.5（两端固定）；μ＝2（一端固定，另一端自由）；μ≈0.7（一端固定，另一端铰支）。
n＝Pcr/P≥nst
参考书：
刘鸿文，材料力学（上、下），第三版，高等教育出版社。
附件4：   2018年船舶与海洋工程学院硕士研究生参加复试名单见
华中科技大学2018年硕士研究生复试资格查询
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